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Publication Title: 

Lumbar-sacral osteosynthesis fixing 



Abstract: 

Abstract of FR2718946 

The fixing consists of pedicular screws connected by a rod (5) which is supple 
and elastically deformable to control the movements of lumbar vertebrae during 
traction, compression, flexion and rotation. The rod is made from a biocompatible 
material such as a steel or titanium alloy and it can be in the form of a square, 
round or rectangular section wire, wound in a spiral.The hollow spiral rod has a 
stopper (5b) in each end, which can either be plain or spiral to engage with the 
rod's coils. The rod can be made rigid in sections by screwing a threaded rod into 
it. Data supplied from the esp@cenet database - Worldwide 
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*-£-¥_|_!LO_i_S_a_IJLfl_!L§ 

1. M„t.ur pour le, osteosyntheses lo*,o-s.cre«, do r.chl, du 
genre co«pr.n.nt des vis pedicul.ire, (3) .ncree, dan, te, pedicule, 

S> de ch.qu. v.rtebre io-b.ir. (,.) , t d „ „ oy , ns d . petw| . U) de u 
g« d. M.l.on sur lesdites vis, c.r.cteri.e .„ c . que Is tige de 
i.ison (5) est prevue soupl. et defor..bl. 4l.st1que.ent pour controler 
le, deplace.ents de, vertebre, lo*b.1res <1.) en tr , ction , co „ press1on , 
flexion et rotation. 

2. Fix.teur sulv.nt la rev.ndic.tlon 1, c.r.cterise en ce que la 
t ge d. liaison C5, .,t re.li.ee .n un ..t«ri.u bio-co-patible en 
alliage d'acier ou de titane. 

3. Fix.teur suiv.nt la revendic.tion 1, c.r.cterise en c. que la 

:;;, f Usison (5> Mt <•«• - m < 5 .> , nr(i « en f0 r.e 

d h*lice et dent I. section peut etre rond., c.rree ou r.ctangul aire. 

4. Fix.teur ,uiv.n t la rev.ndic.tion 1, c.r.cterise .n ce que la 
tige d. li.ison (5) cohort, a ch.cune de, extr*„1te, un bouchon „^ 

5. Fix.teur .ulv.nt la revendic.tion 1, c.r.cteris* en ce qu'ur, 
doirc filet* C6) est introdult * lMnt*rieur d. la tig. C5> Ce ..ni* r e * 
cons.ituer une mentation ri g 1de et souple lorsque cet ensemble est 
»onte sur le, pedicule, (1b) d'une colonne vertebrate (1). 
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ses c " * fi " tPUf P °" - osfosvntbe- 

It ? PCrnettant 13 r * Uni ° n d " — — 

9*s de cette p.rt.e du rachis. tout en controlant le, defacements de 

ChaqU 0 V ert T lOBba<re " traCti °- — - - at L 

Uaison fi " teUrS COWPre — ^•l—t une tige de 

d ~- « vu. de u Hxat.cn de i. tige . L „ „„ ^ 

r *° n,r ri9ldWnt l " **■>•• vertebra endows. 

dans e pTan s TT "'""^ l'-»~«t de, vis pMicula ; r „ 

oans te plan sagittal et frontal. En effet *i 

r.—,.— w . 81 1 aliqnement n'est oas 

respecte, la reunion et la connexion oar i« 

de deformer ^ 9 * Mt '"^"ible, a „ c ins 

ITU P ° Ur r * CUD * rer l « d < Cala *' angulaire. 

rescen e rue " ""T" C ° nS ^ r45 *" ~ - 

l>n,e" b "h " " '-"M.t«nt sus-ja,en t a 

ens *" bl « des vertebres instrument^,. En effet 
I i ft ,w„. , tn eTT ", le disque recoi* apr*s 

°'t*osynthese loabo-sacree la tot,nn a 
noiM . . la totalite des contraintes qui, -n i 

normal ,e trouver.ient sur plusieurs etages 

a „J;; Utre ' ^ telS #, «"~'« «"P*chent le d*p la ce.ent des ve^bres 

" ? eU "' riSQUant d ''~ r *« <™* 
- O or antes sur Ensemble restant de la colo tebrale. 

la present/"' <nC ° nV * n<ent3 qtJ '^- d Particuli*rement readier 

ta pr^sente invention. 

Le but du fixateur suivant la presente invention est de permettre 
un soulagement de, vert.bres lo-baire, tout en controlant leu s 
■ouvements les une, par rapport aux autres. 

sente'i "T" " ^ OSt <°*^>" l~bo-sacrees suivant la pre- 
sente invention comprend une ti n . • • 

tiouemen^ , • a,S °" S ° U ° le et <*<ormable elas- 

tiquement reliant chaque vert*bre lo.h.-s.. 

C9ment vert*bre lombaire pour contrdler leur depla- 

cement en traction, compression, fL „, on et rotation . 

«at*riaVb 9e ^ Ua - S ° n SU1Vant 13 Pr * Sente inVertiC " CSt - 

b ™' t5ble « d '«ier ou de titane ou autre „<tal 

sous forme d'un fit enroule de section nnr t. 

analogue. ' *' •'•"•ngul.ir, ou 

Le des^n annex,, donn* * titr . d'exe^le, permettra ,e ^eu. 

O-ndre I invention, caracter i,t igue, qu > U .e Bf , w « , 

tage, ou'elle est sur.eptible de procurer : 

Fig. 1 est une vue en Elevation illustrant le fixateur pour 
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2 

osteosynthese lombo-sacree suivant I ■ invention. 

Fig. 2 et 3 sont des vues de detail illustrant differentes 
sections de la tige de liaison souple du fixateur. 

Fig. « est une vue montrant une variante d'uti lisat ion de la 
tige d- liaison a I'interieur de laquelle est introduit un doigt rigide 
afin de seg«enter ladite tige en zones souples et rigides. 

On a represent* en fig. 1 i a part1e basse d . une colonne vertebrale 

1 dont les vertebres 1a sont reunies les unes aux autres par un fixateur 

2 .fin de realiser une osteosynhese lo»bo-sacree souple et deferrable 
elastiquement afin de soulager les etages vertebr.ux lorsqu'ils sont 
soum ls a des efforts de traction, co.pressioc,, flexion et rotation. 

Le fixateur 2 est constitue de vis pediculaires 3 qui sont ancre-s 
dan, i„ pedicules 1b de chaque vertebre 1. de la colonne 1 de part et 
d'autre des apophyses epineuses 1c. Sur (es vis pediculaires 3 sont 
disposes des .oyens de serrage « qui penaettent de retenir une tige de 
liaison 5 souple et defor.able elastiquwaent. 

La tige de liaison 5 est realisee dans un -ateri.u bio-compatible 
en .m. 9 , o-.cier ou de titane. La tige de Haison 5 est for-nee dan, U n 
fit 5a qu, est enroule en helice, de maniere que son dia.etre exterieur 
ne depasse pas par exemple 5 mm. 

Le profil en section du til 5. peut etre par exe.ple carre o. re C - 
tangulaire selon les conditions d'uti lisation de la tige de liaison 5 
(fig. ?). Lorsque la t^ge 5 est realise* dans un til 5a de section 
carree ou rectangulai re, elte re.oit a chaque extre.ite Ubre un bouchon 
5b sol.daire d'un corps cvlindrique 5c qui est introduit a force a 
I'interieur de ladite tige. 

Par contre, l orsaue la section du fn ^ ^ u ^ 

rabte d'usiner (a peri^rie externe de I, tige 5 pour constituer un 
o at 5_d a.eliorant sa retenue a I'interieur des *oyen, de serraqe < 

i,. 3>. cans cet e,e* pl e de realisation, la tige 5 co.porte A chaque 
extreme un bouchon 5'b presentant un .orps cylindrique 5'c filete pour 
a,neL,orer sa penetration et *a retenue a I'interieur de ladTte tige 5 

0. estate o,. U for.e en h*Mce de la ti C e 5 et nn 

- >jn f<< S, d* ^i.vw „ r „ t 0 . 0bt „, u , or , ^ ra m< 

<a r ,ar-ie t „..,. ^ u co(onne v , rt , brafe , ^ COftf ,^ des 
an Pllt ude S de .ouve.ent, et un soulage„ent des contr.intes sou.ises au* 
-rtebre, 1,. E n effet, la ♦ i 3 e 5, de par s. conception, peut se defor- 
yr den, toutes les directions que se soit en traction, compression, 
nu rotation. 
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De Plus , la raideur du fn Sa pen>et ^ ^ >obui ^ ^ 

rach.s en controlant les deplacements des vertebres lombaires 1a en 
flexion, extension, inflexion et rotation. 

Ce genre de tige de liaison 5 permet a la partie lombo-sacree de la 
colonne 1 d'etre libre dans ses movements tout en controlant ces dar- 
ker, POU r *viter de trop grands efforts , U r le, disques inter-verte- 



braux . 



En f ig . 4, on a represent* un doigt filete 6 qui est introduit a 
mterieur de la tige souple 5 de maniere , constituer une segmentation 
ng.de et souple. En effet, le chirurgien peut introduire le doigt 
mete 6 a IMnterieur de la tige 5 a un endroit predetermine, par exem- 
pt au milieu de celle-ci pour la rendr. rigide sur la longueur du doigt 
6 et souple de part et d'autre. Ainsi, l, tige 5 garde toutes ses carac- 
teristique, de souplesse et de contr6le des mouvements d'.mplitude, mais 
umquement sur des zones ou segmentations deli.itees par le doigt filete 
6- .-'utilisation de c. doigt filete 6 permet, tors de la „ise en place 
d« la tige 5 sur des vis pedicul.ires 3 pre.l.blement ancrees ,ur t.s 
pellicutes 1b, de constituer des zone, souple. et rigide. suiv.nt le 
niveau de degradation du disque inter-vertebral a soul.ger. 

On note egalement qu'une telle tige de liaison 5 peut #tre combinee 
sur un fixateur de rachis avec un. autre tige de liaison prevue rigide 
pour constituer un ense-ble repondant p.rfaitement aux deteriorations 
des disques. 

U doit d'ailleurs etre entendu que la description qui precede n'a 
ete donnee qu«. titre d'exemple et qu'elle ne li.ite nulleaent le 
domaine de invention dont on ne sortirait pas en remplacant les 
details d'execution decrits par tous auirea equivalents. 
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